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Kapitola 1

Ovladac¢ OwsDrv a systém REX

1.1 Uvod

V této prirucce je popsano pouzivani ovlada¢e OwsDrv pro vymeénu dat s 1-Wire [?] ¢idly a
zaFizenimi ze systému REX. Ovlada¢ OwsDrv vyuZiva programovy balik OWFS [1], zejména
jeho ¢ast owserver.

Pomoci tohoto ovladace je mozné komunikovat se vSemi zafizenimi, ktera jsou v OWFS
podporovéana.

1.2 Pozadavky na systém

Aby bylo mozno ovlada¢ vyuzivat, musi byt na vyvojovém (konfiguraénim) pocitaci a na
cilovém zafizeni (pocitaci) nainstalovano programové vybaveni:

Vyvojovy pocéitac

Operacni systém jeden ze systémi: Windows 7/8/10

Ridici systém REX verze pro operacni systémy Windows

Cilové zarizeni

Ridici systém REX verze pro GNU /Linux
1-Wire ovladac verze pro GNU /Linux
OWFS verze pro GNU /Linux

1.3 Instalace ovladace na vyvojovém pocitaci

Ovlada¢ OwsDrv se instaluje jako balicek ridiciho systému REX. Je obsaZen v instalatoru
vyvojovych nastroju systému REX, pro jeho nainstalovani je pouze nutné ho v insta-
laénim programu systému REX zagkrtnout. Po typické instalaci se fidici systém REX
nainstaluje do cilového adreséare

C:\Program Files\REX Controls\REX_<version>, kde <version> oznacuje verzi sys-
tému REX.



Po uspésné instalaci se do cilového adreséafe zkopiruji soubory:
bin\OwsDrv_H.d1ll — Konfigura¢ni ¢ast ovladace OwsDrv.

DOC\CZECH\QwsDrv_CZ.pdf — Tato uzivatelska prirucka.

1.4 Instalace ovladace na cilovém pocitaci

Pokud jesté neméate na cilovém zafizeni (napf. Raspberry Pi) nainstalovany runtime
modul RexCore fidictho systému REX, nainstalujte jej nejdiive podle pfirucky Zacindme
se systémem REX pro pfislusnou platformu [2].

Pro zptistupnéni dat z 1-Wire zafizeni v systému REX a komunikaci s nimi je potfeba
nainstalovat jednak moduly owserver a ow-shell systému OWFS a 1-Wire ovladac sys-
tému REX, coz provedeme z piikazové radky pomoci pfikazu:

Debian:

sudo apt-get install owserver ow-shell rex-owsdrvt
OpenWrt:

opkg install owserver owshell rex-owsdrvt

1.4.1 Zprovoznéni 1Wire serveru

Modul owserver musi byt nejdiive nakonfigurovan dle typu pouzitého 1-Wire komunikag-
niho rozhrani. Napiiklad pro 12C zafizeni zalozené na ¢ipu DS2482-100 nebo DS2482-800
by mél soubor /etc/owfs.conf vypadat nasledovné:

Iserver: server = localhost:4304
allow_other

server: port = localhost:4304
server: i2c = ALL:ALL
timeout_volatile = 2

Poznamka: soubor miizete editovat pomoci pirikazu sudo nano /etc/owfs.conf.
Pii pouziti USB prevodniku (napt. DS9490R) pouZijte:

Iserver: server = localhost:4304
allow_other

server: port = localhost:4304
server: usb = all
timeout_volatile = 2

Restartujte owserver a vypiste detekovana 1-Wire zafizeni pomoci pitkazu owdir.
Vystup mize vypadat zhruba takto:

/28.551DDF030000
/bus.1



/bus.0
/uncached
/settings
/system
/statistics
/structure
/simultaneous
/alarm

Prvni fadek je ID 1-Wire zafizeni (v tomto piipadé teplotni ¢idlo DS18B20). Prectéte
teplotu pomoci pitkazu :

owread /28.551DDF030000/temperaturel?

(ID zménte tak, aby odpovidalo vasemu ¢idlu).



Kapitola 2

Zarazeni ovladace do projektu
aplikace

Zatazeni ovladace do projektu aplikace spociva v pridani ovladace do hlavniho souboru
projektu a z pFipojeni vstupi a vystupt ovladace v ¥idicich algoritmech.

2.1 Pridani ovladace OwsDrv do projektu

Pridani ovladace OwsDrv do hlavniho souboru projektu je znézornéno na obr. 2.1.
Pro zarazeni ovladace do projektu slouzi dva bloky. Nejprve je na vystup Modules bloku
exekutivy EXEC pfipojen blok typu MODULE s nazvem OwsDrv, ktery nemé zéadné dalsi
parametry.

Druhy blok OWS typu IODRV, pfipojeny na vystup exekutivy Drivers mé tfi nejdiile-

vvvvvv

module — Jméno modulu, ke kterému se ovladac vaze, v tomto pripadé OwsDrv. POZOR,
jméno rozlisuje velkd a mala pismenal

classname — Jméno tfidy ovladace, které je pro tento ovlada¢ OwsDrv. POZOR, jméno
rozliduje velkd a mala pismena!

cfgname — Jméno konfigurac¢niho souboru ovladace (*.rio, REX Input/Output). Jedna
se o textovy soubor, ktery se v piipadé potfeby vytvofi pfi prvnim spusténi kon-
figura¢niho dialogu. Pojmenovat jej mizete libovolné (zde ow_cfg.rio). Pro dalsi
informace viz kapitolu 3.

Jménem tohoto bloku, na obr. 2.1 zadanym jako OWS, zac¢inaji nazvy vSech vstupnich a
vystupnich signald poskytovanych timto ovladacem.

Pravé popsané parametry bloku IODRV se konfiguruji v programu RexDraw v dialo-
govém okné, které je rovnéz ukazano na obrazku 2.1.



2.2 Pripojeni vstupi a vystupt do ridiciho algoritmu

Vstupy a vystupy z ovladact se pfipojuji do soubort s pfiponou .md1 jednotlivych tloh.
V hlavnim souboru projektu jsou soubory tloh uvedeny pouze odkazem v blocich typu
QTASK nebo TASK pripojovanych na vystupy QTask, LevelO,..., Level3 exekutivy. Pro
pripojeni vstupi a vystupt z ovladace OwsDrv do Fidiciho systému REX 1ze pouzit bloky,
znézornéné na obr. 2.2.

Blok typu From slouzici pro pfipojeni jednoho vstupu ma parametr Goto tag roven
OWS__temperature, blok typu Goto pouzivany pro pfipojeni jednoho vystupu by mél
hodnotu parametru Goto tag rovnu OWS__jmeno. VSechny signaly maji pfimo na za-
¢atku svého jména prefix OWS néasledovany dvéma znaky _ (podtrzitko). Prefix (jméno
bloku IODRV) miuZe byt libovolny, ale doporucuje se pouzivat jméno modulu nebo tiidy
ovladace.
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Obrazek 2.1: Priklad zafazeni ovladace OwsDrv do projektu aplikace
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Obréazek 2.2: Méfeni a zaznam teplot, ¢teni logickych vstupi a nastavovani logickych
vystupt pomoci ovladace OwsDrv



Kapitola 3

Konfigurace ovladace

V této kapitole je popséna konfigurace jednotlivych vstupnich a vystupnich signala a
jejich symbolické pojmenovani. Signaly jsou namapovéany na jednotlivé proménné OWFS
serveru.

3.1 Konfigura¢ni dialogové okno

Konfigura¢ni dialogové okno znazornéné na obr. 3.1 je obsazeno v souboru OwsDrv_H.d11
a aktivuje se v programu RexDraw stisknutim tlac¢itka Configure v parametrickém dia-
logu bloku typu IODRV s parametry ovladace OwsDrv (viz kap. 2).

V horni ¢asti dialogu se definuje napojeni na owserver. Program owserver typicky
bézi na stejném stroji jako RexCore, ale neni to podminkou.

Ve spodni ¢asti okna jsou definovany jednotlivé signaly, které mohou byt nasledné
vyuzity ke ¢teni nebo k zépisu v ridicim algoritmu systému REX. JednodusSe pfidejte
signaly, pouzijte device ID, které vypsal pfikaz owdir.

Signaly lze pfidavat nebo editovat po dvojkliku na dané polozce primo v parame-
trickém dialogu na obr. 3.1 nebo po stisku tla¢itka Add nebo Edit v malém dialogu
znézornéném na obr. 3.2.

Pokud je dany signal vystupem (ve sloupci I/0 je vybrana hodnota output), je
po spusténi systému tento vystup jednorézové nastaven na hodnotu Value, pokud tato
hodnota neni pfepsana z fidiciho algoritmu.

P1i béhu fidiciho systému se pro jednotlivé vystupni signaly, oznacené v konfiguradc-
nim dialogu ve sloupci I/0 jako vystupy (Output), cyklicky prochazi tabulka signala v
poradi uvedeném v tomto dialogu a pokud se signal od posledniho z&pisu zménil, zapiSe
se jeho nova hodnota. Obdobné, jednotlivé vstupni signaly, oznacené v konfigura¢nim
dialogu ve sloupci I/0 jako vstupy (Input), se cyklicky ¢tou v témze poradi. Pfi velkém
mnozstvi zkonfigurovanych vstupti muize piecteni celé tabulky trvat dost dlouhou dobu.
Proto program owserver umozinuje indikovat zmény signala jako tzv. alarmy, v adresari
/alarm, viz sekci 3.2. Tento ovlada¢ umoziuje s alarmy pracovat od verze 2.50 systému
REX.



.| OwsDrv configuration lilﬂ_hj

Target computer name/IP address: localhost: 4304
Maximum number of consecutively served alarms: 5 =
Maximum number of retries after item error: 2 =
Timeout for pending operations {in seconds): 0

REX /O Name Sensor/Actuator Path Type /O Init.Value Readable Writable Uncached Alarm Add
1 extRLY_5A /29.5A6618000000/PI0.BYTE byte output 0 [ false true  [] false [] false Remave
2 extDI 5A /29.546618000000/sensed.BYTE byte input 0 true [ false [ false [C] false Edit
3 extDI 06 /29.066418000000/sensed BYTE|l... byte  input 0 [ false [] false [] false true
4 extDI_EF /29.EF6618000000/sensed BYTE byte input 0 true  [] false [ false [7] false
5 teplota_4D /28.4D0ADADGD000 temperaturel2 double input 22 true [ false [ false [C] false
6 teplota 5B /28.5BEEDA0G0000 temperaturel2  double input 33 true [] false [T] false [] false
7 exdRLY_EF /29.EF6618000000/PI0.BYTE byte output 0 [ false true [O] false [C] false

[ 0K ] ’ Cancel

Obrazek 3.1: Konfigura¢ni dialog ovladace 1-Wire

Je-li navic oznacena volba Uncached, bude dany signal vzdy ¢ten z pfipojeného ob-
vodu (napf. z teploméru), neni-li tato volba vybrana, bude vracen z vyrovnavaci paméti
(cache) owserveru, ktera se typicky aktualizuje jednou za 15 vtefin. Upozornéni: Cim vice
signali méa zaskrtnutou volbu Uncached, tim pomalejsi bude odezva tohoto ovladace.

Pro optimalizaci vykonnosti tohoto ovladace je dobré védét, jak ovlada¢ interné fun-
guje. Hlavni smycka tohoto ovladace spousténa kazdou periodu ovladace vzdy zpracovava
nejvyse jeden pozadavek na program owserver a po vyslani pozadavku na owserver,
neceka na jeho okamzitou odpovéd (tj. pokud data odpovédi nejsou k dispozici, snazi
se je ziskat pfi dalsim spusténi smycky). Po inicializaci ovladace pfi spusténi exekutivy
realného ¢asu pracuje hlavni smycka nasledovné:

e Zkontroluje, zda byl dokon¢en pravé rozpracovany pozadavek (z predchoziho volani
této smycky).

e Pokud ano, za¢ne zpracovavat alarmy (detaily viz nasledujici sekci).

e Pokud neni zadny alarm zpracovavan, snazi se zapsat jednu hodnotu vystupu z
algoritmu.

e Pokud neni zpracovavan zapis hodnoty, snazi se preéist jednu hodnotu vstupu do
algoritmu.

Z uvedeného postupu je patrné, ze nejvyssi dileZitost (prioritu) ma zpracovani alarmi,
potom zapis vystupnich hodnot z algoritmu a naposledy ¢teni signélu. Pii ¢astém vyskytu
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(&7 Edit em ™)

REX IO MName: teplota_4D

SensorfActuator path:  f28.4D0ADA0S0000 temperature12

Type: [double hd l
Ijo: [input hd l
Init. Value: 22

Readable:

Vritable: [l

Uncached: ]

Alarm: [l

Latch Alarm:

Power-on Reset Alarm:
Set Alarm:

Reset Latch:

OK l [ Cancel

Obrazek 3.2: Konfiguraéni jednoho signalu ovladace 1-Wire

alarmi (coZ nemusi byt normalni stav) by se mohlo stat, ze se nedostanou na radu za-
pisy vystupt z algoritmu ani ¢teni ostatnich hodnot. Proto lze v konfiguraci ovladace
na obr. 3.1 nastavit nejvyssi pocet po sobé obslouzenych alarmt (Maximum number of
consecutively served alarms), po némZ se provede prvni z ostatnich ¢ekajicich ukolt
(zapis nebo ¢teni polozky).

3.2 Vyuziti alarmi programu owfs

Préce s alarmy pat¥i mezi pokrocilé techniky a vyzaduje dobrou znalost owfs a programu
owserver. Alarmy doporucujeme pouzit teprve tehdy, kdyz je odezva ovladace pfilis
dlouha (pomald).

Konfigurace jednoho alarmu je pro ptfipad 1-Wire zafizen{ zaloZeného na obvodu
DS2408 patrna z obr. 3.3. Cesta k signalu (Sensor/Actuator path) se zadava bez poca-
teéni slozky /alarm. Po volbé Alarm se zadavaji dalsi fetézce. Pfed spusténim ovladace
se zadané hodnoty pfedzpracuji a ulozi do pracovnich proménnych pro kazdy alarm:

sPath — cesta k zafizeni, zde: /29.066418000000. Pro ¢teni nebo zapis hodnot se pred
tuto cestu muze pridat adresaf /alarm a za ni znak / a hodnota nékterého z fetézcii
uvedenych v nasledujicich polozkach

sSensed — soubor se ¢tenou hodnotou, zde: sensed.BYTE

11



(57 Edit tem T e |

REX IO MName: extDI_0&

SensorfActuator path:  /29.066418000000/sensed . BYTE

Type: [byte hd l
Ijo: [input hd l
Init. Value: i

Readable: [l

Vritable: [l

Uncached: ]

Alarm:

Latch Alarm: latch.BYTE

Power-on Reset Alarm:  por
Set Alarm: set_alarm=133333333

Reset Latch: latch.BYTE=0

OK l [ Cancel

Obrazek 3.3: Piiklad vyplnéni konfigura¢niho dialogu pro alarm

sLatch — soubor s priznakem zmény, zde: latch.BYTE
sAlarmPor — soubor indikujici zapnuti napéjeni daného zafizeni, zde: por

sSet — soubor, do kterého se mé zapsat hodnota, urcujici, kdy se bude alarm generovat
(prvni ¢ast polozky Set Alarm aZ ke znaku =), zde: set_alarm

sSetVal — hodnota, ktera se mé zapsat do souboru sSet (druhé ¢ast polozky Set Alarm
za znakem =), zde: 133333333

sLatchRes — soubor, do kterého se méa zapsat hodnota, urcujici, Ze byl alarm obslouzen
(prvni ¢ast polozky Reset Latch aZ ke znaku =), zde: latch.BYTE

sLatchResVal — hodnota, ktera se ma zapsat do souboru sLatchRes (druhé ¢ast polozky
Reset Latch za znakem =), zde: 0
Pro zpracovani alarmt je v ovladaci OwsDrv pouzit stavovy automat s nasledujicimi
stavy:
NOT_USED — V konfiguraci ovladace neni uveden zadny alarm.

INIT — Pocatecni stav automatu.

ALARM_DIR — Zjistovani obsahu adresaie /alarm.
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ALARM_PROCESS — Zacatek zpracovani kazdého alarmu.

ALARM_POR_READ — Zjistovani zda dané zafizeni neprovedlo svou inicializaci po zapnuti
napéajeni (power-on reset) pomoci ¢teni souboru, jehoZ jméno je ulozeno v fetézci
sAlarmPor.

ALARM_POR_READ_WAIT — Cekéni na dokondeni ctenf zahajeného ve stavu ALARM_POR_READ.

ALARM_SET — Nastaveni{ generovani alarmu na daném zafizeni po zapnuti napajeni. Do
souboru, jehoZ jméno je urceno Fetézcem sSet se zapiSe hodnota Tetézce sSetVal.

ALARM_SET_WAIT — Cekanf na dokonéeni zapisu zah&jeného ve stavu ALARM_SET. Poté
se zatnou prochazet vSechny vystupy (Output). Pokud se najde vystup, jehoz cesta
zacina Fetézcem sPath, zapiSe se do pfislusného souboru hodnota specifikovana v
polozce Init. Value (viz obr. 3.3).

ALARM_INIT_WRITE_WAIT — Cekani na dokonéenf kazdého jednotlivého zapisu pocatecni
hodnoty z predchoziho stavu.

ALARM_POR_RESET — Smazani pfiznaku inicializace po zapnuti napajeni (power-on reset).
Do souboru, jehoz jméno je urceno retézcem sAlarmPor, se zapiSe hodnota 0.

ALARM_POR_RESET_WAIT — Cekani na dokon¢eni smazani priznaku inicializace po zapnut{
napajeni.

ALARM_LATCH — Zjisténi, zda dané zafizeni indikuje vyskyt alarmu. V tomto stavu se po-
sle ptikaz na ¢teni obsahu souboru, jehoZ jméno je ureno Fetézcem sLatch. Pokud
je obsah nenulovy nebo se v seznamu polozek vyskytuje alesponi jedna nenulova, je
zdetekovan vyskyt alarmu od posledniho ¢teni.

ALARM_LATCH_WAIT — Cekéni na dokondeni ¢tenf zahajeného ve stavu ALARM_LATCH.

ALARM_SENSED — Ctenf hodnoty signalu po vyskytu alarmu. Pokud byl zdetekovan
vyskyt alarmu ve stavu ALARM_LATCH, zahaji se ¢teni souboru v adresaii /alarm,
jehoZ jméno je urc¢eno fetézcem sSensed.

ALARM_SENSED_WAIT — Cekani na dokondeni ctent zahajeného ve stavu ALARM_SENSED.

ALARM_LATCH_RESET — Smazéni priznaku vyskytu alarmu. V tomto stavu se do sou-
boru ve slozce /alarm, jehoZ jméno je uréeno fetézcem sLatchRes zapiSe hodnota
uloZena v fetézci sLatchResVal.

ALARM_LATCH_RESET_WAIT — Cekéni na dokonéeni smazanf piiznaku vyskytu alarmu
zahajeného ve stavu ALARM_LATCH_RESET.

SENSED - Cteni hodnoty signalu, ktery se mohl zménit jesté pred smazanim piiznaku
vyskytu alarmu ve stavu ALARM_LATCH_RESET. V tomto stavu se zah4aji ¢teni obsahu
souboru, jehoZ jméno je ureno fetézcem sSensed.
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SENSED_WAIT — Cekan{ na dokondenf ¢teni zahajeného ve stavu SENSED.

ALARM_BYPASS — Stav umoziujici mezi obsluhou alarmt provést jeden zapis nebo ¢teni
jiného signalu.

Ptechody mezi jednotlivymi stavy se ¥idi tabulkou 3.1. V prvnim sloupci je uveden
aktualni stav, ve druhém sloupci muze byt pro kazdy aktualni stav uvedena jedna nebo
nékolik podminek, ve tfetim sloupci pak je uveden stav, do kterého automat prejde,
pokud je splnéna piislusna podminka z druhého sloupce. Pro dany aktualni stav jsou
podminky vyhodnocovany shora doli.

3.3 Specialni signaly

V nékterych specialnich pripadech se ukazuje jako uzitetné/nutné mit pristup k stavovym
nebo konfigura¢nim proménnym driveru. Nize popsané signaly oznacené pismenem R (W)
jsou urceny pro ¢teni (zapis), tj. jedna se o vstupy (vystupy) fidiciho systému.
Vlastni ovlada¢ mé tyto specialni signély:
_DGNRESET W reset (smazani) akumulovanych diagnostickych informaci
_TRANSACTIONS R celkovy pocet transakci s programem owserver
_RECONNECTS R pocet opakovanych navazani spojeni (po chybé komunikace)
Vsechny globalni signaly zacinaji znakem _ (podtrzitko). Vzhledem k oddéleni ozna-
¢eni ovladace od nazvu signalu pomoci dvou znaku _, budou se v tomto pripadé vysky-
tovat za sebou tfi znaky _, napf. OWS___DGNRESET.
Dale ke kazdému signélu lze piidat za jméno specialni text, ktery znaci, Ze se nepra-
cuje s vlastni hodnotou, ale s jejim atributem. Texty jsou nasledujici (v8echny zacinaji
znakem _):
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_Value

_DGNRESET
_TRANSACTIONS
_ReadEnable
_WriteEnable
_WriteOneShot
_Alarm
_PerFactor
_PerCount
_PerMax
_PendCount

_PendlLast
_PendMax
_Period

_Age
_AgeMax

o o

vlastni hodnota signalu (tj. stejné, jako nazev bez specialni
piipony)

reset diagnostickych informaci pro dany signél

pocet transakci s programem owserver pro dany signél
povoleni ¢teni signalu; ekvivalent: _RE

povoleni zapisu signalu; ekvivalent: _WE

jednorazovy zéapis signélu; ekvivalent: _W0OS

priznak vzniku alarmu na daném signalu; prectenim se smaze
néasobek periody ovladace pro aktualizaci signélu

pocet period ovladace od posledni aktualizace signalu
maximéalni pocet period od aktualizace signalu

aktualni pocet cyklu po které se ¢eka na vraceni hodnoty z
programu owserver

posledni pocet cykli po které se ¢ekalo na vraceni hodnoty
Z programu owserver

maximéalni pocet cykla po které se ¢ekalo na vraceni hodnoty
Z programu owserver

perioda aktualizace signalu v sekundach

doba uplynula od posledni aktualizace signalu (stafi signalu)
nejvyssi stari signalu od posledniho resetu diagnostickych
informaci
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C.|Stav Podminky pfechodu Novy stav
-1 | NOT_USED P1i otvirani ovladace nalezen alespon jeden alarm INIT
0| INIT Zahajeni ¢teni adresafe /alarm ALARM_DIR
1| ALARM_DIR Pri ¢teni adresare /alarm se dojde na jeho konec ALARM_PROCESS
Je-li jiz souvisle pfe¢teno nMaxConsAlarms, pak ALARM_BYPASS
2 | ALARM_PROCESS Je-li souvisle pfeéteno méné nez nMaxConsAlarms, pak ALARM_POR_READ

Na konci cyklu alarmt se pfifadi iAlarmPos = -1. Pak

ALARM_BYPASS

ALARM_POR_READ

Neni-li sAlarmPor definovan, pak dalsi alarm

ALARM_PROCESS

Je-1i sAlarmPor prazdny, pak

ALARM_LATCH

Po taspésném prec¢teni sAlarmPor

ALARM_POR_READ_WAIT

ALARM_POR_READ_WAIT

Je-li proménna por rtzna od nuly

ALARM_SET

Neni-li proménné por rizna od nuly

ALARM_LATCH

Neni-li sSet nebo sSetVal definovan, pak dalsi alarm

ALARM_PROCESS

5 | ALARM_SET Je-li sSet nebo sSetVal préazdny, pak ALARM_POR_RESET
iAlarmInitPos = -1; Po uspé$ném zapisu pak ALARM_SET_WAIT
Prochéazeni iAlarmInitPos. Pro nalezené zapisy pak ALARM_INIT_WRITE_WAIT
6 | ALARM_SET_WAIT

Na konci iAlarmInitPos = -1; pak

ALARM_POR_RESET

ALARM_INIT_WRITE_WAIT

Pokud je iAlarmInitPos < 0, pak

ALARM_POR_RESET

Jinak

ALARM_SET_WAIT

ALARM_POR_RESET

Neni-li sAlarmPor definovan, pak dalsi alarm

ALARM_PROCESS

Je-1li sAlarmPor prazdny, pak

ALARM_LATCH

Po Gspésném zapisu

ALARM_POR_RESET_WAIT

ALARM_POR_RESET_WAIT

Po dokonceni pozadavku

ALARM_LATCH

10

ALARM_LATCH

Neni-li sLatch definovan nebo je prazdny, pak dalsi alarm

ALARM_PROCESS

Po taspé&sném piecteni

ALARM_LATCH_WAIT

11

ALARM_LATCH_WAIT

Je-li proménné latch rtzna od nuly, pak

ALARM_SENSED

Jinak dalsi alarm

ALARM_PROCESS

12

ALARM_SENSED

Neni-li sSensed definovan, pak dalsi alarm

ALARM_PROCESS

Je-li sSensed prazdny, pak

ALARM_LATCH_RESET

Po taspé&sném piecteni

ALARM_SENSED_WAIT

13

ALARM_SENSED_WAIT

Po dokonceni pozadavku

ALARM_LATCH_RESET

14

ALARM_LATCH_RESET

Neni-li sLatchRes nebo sLatchResVal definovan, pak

ALARM_PROCESS

Je-li sLatchRes nebo sLatchResVal prazdny, pak

SENSED

Po taspé&sném zapisu

ALARM_LATCH_RESET_WAIT

15

ALARM_LATCH_RESET_WAIT

Po dokonceni pozadavku

SENSED

16

SENSED

Neni-li sSensed definovan nebo je prazdny, pak dalsi alarm

ALARM_PROCESS

Po taspé&sném piecteni

SENSED_WAIT

17

SENSED_WAIT

Po dokonéeni pozadavku

ALARM_PROCESS

18

ALARM_BYPASS

Je-li iAlarmPos >= 0, pak dalsi alarm

ALARM_PROCESS

Jinak pokrac¢uj od zacatku

INIT

Tabulka 3.1: Stavovy automat zpracovani alarmu
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Kapitola 4

Co délat pri1 problémech

V pripadé, Ze v diagnostickych prostfedcich systému REX, napf. v programu RexView
jsou neocekdvané nebo nespravné hodnoty vstupt nebo vystupt, je vhodné nejdiive
ovéTit jejich funkei nezévisle na systému REX. Dale je nutné piekontrolovat konfiguraci.
Nejcastéjsi chyby jsou:

Chyba v hardware - Spatné zapojeni
Nejsou natazeny moduly jadra pro 12C nebo USB zafizeni
Nespravné device ID

P1ilis dlouha perioda tlohy, ktera ¢te signaly z OwsDrv (v systémovém logu se pra-
videlné objevuje chyba Socket Error). Pak je tfeba zvétsit timeout programu
owserver parametrem piikazového Ffadku --timeout_server=60 (timeout zvétSen
na 60 vtefin)

V pripadé, ze dany vstup ¢i vystup funguje pomoci jinych softwarovych nastroji spravné
a pii shodném zapojeni v systému REX nefunguje, prosime o zaslani informace o pro-
blému (nejlépe elektronickou cestou) na adresu dodavatele. Pro co nejrychlejsi vyFeseni
problému by informace by méla obsahovat:

e Identifika¢ni udaje Vasi instalace vyexportované pomoci programu RexView (Target
— Licence — Export).

e Stru¢ny a vystizny popis problému.

e Co mozné nejvice zjednodusenou konfiguraci ridictho systému REX, ve které se
problém vyskytuje (ve forméatu souboru s pfiponou .mdl).
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